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AT EC Composants et fournitures électromécaniques

Description

Le transmetteur de pression est congu pour les applications d’air et d'eau. c €
Parties mouillées en acier inoxydable (AISI 304).
Signal de sortie: 4-20 mA.

Conformité RoHS. E

Caractéristiques techniques

MBS1900-10 : 0...10 Bar

Echelle de pression MBS1900-16 : 0...16 Bar
MBS1900-25 : 0...25 Bar
Pression de surcharge 3xFS
Pression d’éclatement 4xFS
Signal de sortie nominal R0 it
Tension d'alimentation 9...28 V= (polarité protégée)
Précision + 0,6% FS
Hystérésis et répétabilité +0,1% FS
Temps de réponse <4 ms
Eléments en contact avec le fluide Inox. 1.4301 (AISI 304)
Corps Inox. 1.4404 (AISI 316 L)
Capteur Piézorésistif
Température de compensation Oui
Stabilité aux vibrations IEC 60068-2-6, IEC 60068-2-24
Résistence aux chocs 200 g. (1 ms.) IEC 60068-2-27
Connection G 1/2"A (EN 837), 0...10/16 Bar
G 1/4"A (EN837), 0...25/40 Bar
Serrage maximum 20 Nm
Connecteur EN 175301-803-A, Pg9
Température du fluide 0...+80 °C
Température ambiante -20...+80 °C
Poids 80g
Indice de protection IP65 (avec connecteur et joints)
CEM-émission EN 61000-6-3
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Vue éclatée
\H / Joint(¥*)

Joint (¥) Rondelle

Boitier — .ﬂi_/ .
/

Connecteur\

Presse-étoupe

(*) Eléments essentiels pour garantir
|“étanchéité du dispositif (IP65).

Raccordements électriques

Raccorder les bornes du boitier comme indiqué ci-dessous, sans oublier la terre qui n'est pas
raccordée au boitier.

Le fermer en placant bien les joints, puis insérer les bornes du capteur dans le boitier avant de
serrer convenablement I'ensemble.
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